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TexHonornu unédposoii peanbHocTn Hexagon

Mwuxawnn NeTyxoB — pykoBOAUTESb HanpasBneHus
reonpoCTPaHCTBEHHbIX TEXHOMNOIMM

* HEXAGON
r



[lyTb K aBTOHOMM3aLUU
Halwm oCHOBHbIE BO3MOXXHOCTU

MopoenvpoBaHue
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peanbHOCTH

MPOrPAMMHBIE
PELLEHWA

aHanu3 gaHHbIX

CEHCOPbGI

cbop AaHHbIX

[MpocTpaHCTBEHHOE
MoaenMpoBaHne
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ABTOHOMHbIE
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LundpoBas dpukcauma peanbLHOCTU

* HEXAGON



HeobxooumocTb noBbiweHnA 3a¢pheKTUBHOCTH

OBHOBJIEHUE

DOKYC

1. 3ddekTnBHas cbemMka
2. OddekTnBHasa obpaboTtka

3ATPATbI
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‘ ‘ HxMap — BbicokonpousBoauTenbHas
nnatcgpopma o06paboOTKM CEHCOPHbIX
AaHHbIX
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CoBpemMeHHoe pelueHune

RealWworld

A2

RealTerrain

HxGN Content Program
Hexagon Geospatial

MissionPro
HxDR
Third Parties
RealCity
MnaH Cbemka O6paboTka KoHeuYHbI NnpoayKT
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EavHbIn pabounun npouecc
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OnTuMmusauuma npounssogutenbHocTn HxMap

[MlapannenbHble
onepauunn

MHOronoToO4YHOCTb

PacnpeneneHHas
obpaboTka
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OnTuMmusauumsa npounssogutenbHocTn HxMap

Bpemsa obpaboTku e *
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Pabouun npouecc HxMap

BxoaHOW KOHTPOIb, 3arpy3ka AaHHbIX B HxMap

KoHTponb B paspeweHun 1 : 1, koppeKkuusi paguomeTpumn

doTorpammeTpus O6naka Touek 3D 3paHums
*  CB4A3YylOLWME TOYKU * KanmbpoBKa ckaHepa * aBTOMAT pacro3HaBaHus 3aaHnK
*  U3MepeHune onopeobl e CBOJKa MapLupyToB * BEKTOPHbIE MO ENn
* BnoyHoe ypaBHMBaHME e Knaccudukaumsa Tovek * TeKCcTypupoBaHue pacagos
*  LMP, opTtodoTto *  domnbTpauma semnm



ABTOMaTU3auUuda npoLeccoB

3D mopenu ropoaos

O6nako nasepHbIx

~

OTPaKEeHUI
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ABTOMaTM3auma npoLeccosB

3D mogenu ropoaos

ABTOMaTNYECKOE
pacrnosHaBaHue
30aHUN




ABTOMaTM3auunA NnpoLeccos

3D mogenu ropoaos

Co3paHne BEKTOPHOM
0b6beKTOBOM MOOENN
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ABTOMaTU3auUuda npoLeccoB
3D mopenu ropoaos

TekcTypupoBaHue
doacagoB no
HaKNOHHbIM
N300paxxeHnsIm
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TecTt BuildingFinder Ha gaHHbIX SPL100

ObbekT: bopHMyT, BennkobputaHus
80 km?2, 106.500 3gaHum

TNO 30 1/Mm?2

Knaccundukaums
(3eMnd, pacTUTENLHOCTb, 30aHNSA)

KoHeuHbIn npoaykt LOD2

Knaccudumkauymsa - 24 yaca Ha
OOHOM KOMMbIOTEPE.

[eHepauns 3gaHum - 14 yacos Ha 6
KOMMbOTEPAX
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M.App Enterprise

NCTOYHMKM OaHHbIX

O6paboTka

CosgaHne NpunoXXeHnu

Cpeaa npunoXxeHnu

API




M.App Enterprise

M.App
Enterprise
Studio

Configuration and
Administration

Rich Client Mobile Web

based on LuciadRIA
L] @
: X

M.App Enterprise Foundation Geoprocessing LuciadFusion
Map and Query Frameworks Enain Data Management and
Delivery, Workflow and Data Access Services gine 3D data access

Content
Spatial Databases, OGC, ERP Systems, Catalogue, ...
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M.App Enterprise - MexaHM3M reooopaboTku

=)

Multispectral Image filename p
-

Input Multispectral Image
=)

Panchromatic Image filename F.
-

Input Panchromatic Image

Qutput Pansharpened Image

Convolve

Custom Matrix Input
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M.App Enterprise

MOHUTOPUHT OueHka [encrteune
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(@} CITY OF CHATTANOOGA: 2018 COLLISIONS
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(&3 CITY OF CHATTANOOGA: 2018 COLLISIONS
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CITY OF CHATTANOOGA: 2018 COLLISIONS
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CITY OF CHATTANOOGA: 2018 COLLISIONS
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Calculate Dispersion
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& EXAMPLE OF PLUME DISPERSION MODEL (3 DAY SPAN)
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) EXAMPLE OF PLUME DISPERSION MODEL (3 DAY SPAN)
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(@) EXAMPLE OF PLUME DISPERSION MODEL (3 DAY SPAN)
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~.\;‘: EXAMPLE OF PLUME DISPERSION MODEL (3 DAY SPAN)
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&;4 EXAMPLE OF PLUME DISPERSION MODEL (3 DAY SPAN)
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Q EXAMPLE OF PLUME DISPERSION MODEL (3 DAY SPAN)
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L EXAMPLE OF PLUME DISPERSION MODEL (3 DAY SPAN)
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%4 Hexacon DISPLAYING 7 OF 296 CONSTRUCTIONS
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Maps = O

Massenhejm

¢  To50.115538, 8.723306

g2 8 & O]
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| 24 min - 285km
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\ ' an M E451/A5 and A661




Maps

Oberursel

Kronberg Bad Vilbel

pdernhausen

A Eschbo
Kelkheim L2

3
O
Hofheim am

¢  To50.115538, 8.723306

2 8 &

Schoneck Neuberg
Bruchkobel

Lange

Hahauam Main

B4

24 min + 285km

Light traffic (1 min delay)
via Hanauer LandstraBe, E451/A5 and A661

26 min « 87km
jht traffic (4 min delay)
via Hanauer LandstraBe, Pariser StraBe and B3

27 min » 11km

ght traffic (4 min delay)
via Hanauer LandstraBe, B44 and Senckenberganlage

28 min - 87km

jht traffic (S min delay)
via Hanauer LandstraBe, Mainzer LandstraBe and B3
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M.App Enterprise = O X

Constructions
Station

Cable chute
Mast

Wall anchor
Osm

Here

Roads

Satellite
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e

M.App Enterprise - O X

Constructions

End (Planned)

4

Comment

PROPERTIES see

Type Value

>

Detour X

Camera

X
Site power supply X
X

Secured

‘ g HEXAGON



Constructions

Gleisbauarbeiten im

Eisenbahntunnel E (o 439

Gefdhrdungen

® Durch Zugfahrten im Nachbar
gleis, Rangierfahrten im Arbeits
gleis konnen Personen erfasst
und tiberfahren werden. Durch
unzureichende Beliiftung kann
es zu Gesundheitsschaden
kommen.

SchutzmaBinahmen

Bei Zugfahrten
* Bei Arbeiten im Tunnel muss
das Arbeitsgleis immer gesperrt
sein,
* Die Sicherung gegeniiber dem
Bahnbetrieb im Nachbargleis
wird von der fiir den Bahnbetrieb
zustandigen Stelle festgelegt
und erfolgt durch
Arbeiten im Fahrzeug (Maschi
ne), das nicht verlassen wird,
feste Absperrung zwischen
Arbeitsgleis und Nachbargleis,
auch in Kombination mit
einem automatischen Wam
system,
automatisches Wamnsystem
(Signalgeber auf Randweg in
Tunnelachse abstrahlend (2)
oder
Sicherungsposten.
® Geschwindigkeit im Nachbar
gleis bei Arbeiten in Tunneln
ohne Nischen:

max. 120 km/h: bei Zugfahrt
im benachbarten Gleis mog
lichst weit vom Gleisbereich
des benachbarten Gleis zu
ricktreten (1),
max. 160 km/h: Arbeit bei
Wamung unterbrechen und an
die Tunnelwand stellen.
* Nachbargleis und Randweg des
Nachbargleises nicht betreten.
* Nachbargleis vor dem Tunnel
portal nur mit Sicherungsmag
nahme queren (bei DB Netz AG
2.B. Uv-Sperrung).

Bei Bewegung von Schienen-
fahrzeugen im Arbeitsgleis

# Schienenfahrzeuge diirfen
nicht bewegt werden, wenn kein
durchgehender Randweg vor-
handen ist und im Nachbargleis
eine Zugfahrt stattfindet.

* Nahbereiche vor/hinter
Schienenfahrzeugen durch
direkte oder indirekte Sicht
(2.B. Kamera-Monitor-System)
uberwachen,

Bei Bewegung von Erdbau-
maschinen und Baustellen-
fahrzeugen

® Erdbaumaschinen und Fahr
zeuge mit Rickraumuber-
wachung (® ausrusten (2.B.
Kamera-Monitor-System, Sicht
feldanforderungen gemag 1SO
5006).

# Arbeitsbereiche von Maschi
nen und Beschaftigten raumlich
und zeitlich trennen.

Zusatzliche Hinweise bei
Arbeiten unter Fahrleitung

* Hebezeuge (Zweiwegebagger,
Anbaukrane) nur einsetzen unter
abgeschalteter Fahrleitung.

® Schutzabstand > 1,5 m immer
einhalten (15 kV, Arbeitskrafte
bahntechnisch unterwiesen).

® Arbeiten auf hochliegenden
Standorten (z.B. Turmtrieb
wagen) nur bei ausgeschalteter
und geerdeter Fahrleitung durch-
fuhren.

Zusitzliche Hinweise
fur die Tunnelatmosphdre

o Gefahrdungen durch schlechte
naturliche Durchluftung (2.B.
von Senken und Kuppen, im
U-Bahn- Tunnel) oder Freisetzung
von Gefahrstoffen
(Verbrennungsmotoren, Diesel
motoremissionen, Staub aus
Schotterbewegung) vermeiden.
© Liftungskonzept erstellen,
dabei:

Naturzug nicht ansetzen,
~ technische Liftungsrichtung

muss auch entgegen Wind

druck auf Portal erreichbar

sein,

mehrere Lufter hintereinander

aufstellen (z.B. auf Randweg

) oder mitfuhren (z.B. auf
Eisenbahnwagen),

“ HEXAGON



& M.App Enterprise — 0O X

Please take a picture from the current status
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M.App Enterprise

Constructions

PROPERTIES

Type
Detour

Camera

Site power supply

Secured

PICTURE

Status start
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M.App Enterprise

Constructions

Everything is finished

330KB

End (real)

19 November

PROPERTIES
Type

Detour

Camera

Site power supply

Secured

PICTURE
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